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Ouvrir la calculatrice 

Ouvrir la calculatrice 

Liste de 17 Dynamique de tournage Formules

Dynamique de tournage 

1) Centre de pivot étant donné le rayon de braquage de la roue arrière
extérieure 

fx

ex

2) Centre de pivot étant donné le rayon de braquage de la roue arrière
intérieure 

fx

ex

c = atw − 2 ⋅ (−
b

tan(φ)
+ Ror)

1352.074mm = 1999mm − 2 ⋅ (−
2700mm

tan(30°)
+ 5000mm)

c = atw − 2 ⋅ ( b

tan(θ)
− Rir)

1363.531mm = 1999mm − 2 ⋅ ( 2700mm

tan(40°)
− 2900mm)
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Ouvrir la calculatrice 

Ouvrir la calculatrice 

Ouvrir la calculatrice 

3) Centre de pivot étant donné le rayon de braquage de la roue avant
extérieure 

fx

ex

4) Centre de pivotement étant donné le rayon de braquage de la roue
avant intérieure 

fx

ex

5) Empattement donné Rayon de braquage de la roue arrière extérieure 

fx

ex

c = atw − 2 ⋅ (−
b

sin(φ)
+ Rof)

2579mm = 1999mm − 2 ⋅ (−
2700mm

sin(30°)
+ 5110mm)

c = atw − 2 ⋅ ( b

sin(θ)
− Rif)

1300.091mm = 1999mm − 2 ⋅ ( 2700mm

sin(40°)
− 3851mm)

b = (Ror −
atw − c

2
) ⋅ tan(φ)

2684.967mm = (5000mm −
1999mm − 1300mm

2
) ⋅ tan(30°)
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Ouvrir la calculatrice 
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6) Empattement donné Rayon de braquage de la roue arrière intérieure 

fx

ex

7) Empattement donné Rayon de braquage de la roue avant extérieure 

fx

ex

8) Empattement étant donné le rayon de braquage de la roue avant
intérieure 

fx

ex

b = (Rir +
atw − c

2
) ⋅ tan(θ)

2726.654mm = (2900mm +
1999mm − 1300mm

2
) ⋅ tan(40°)

b = (Rof −
atw − c

2
) ⋅ sin(φ)

2380.25mm = (5110mm −
1999mm − 1300mm

2
) ⋅ sin(30°)

b = (Rif +
atw − c

2
) ⋅ sin(θ)

2700.029mm = (3851mm +
1999mm − 1300mm

2
) ⋅ sin(40°)
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Ouvrir la calculatrice 

Ouvrir la calculatrice 

Ouvrir la calculatrice 

Ouvrir la calculatrice 

9) Rayon de braquage de la roue arrière extérieure dans les virages 

fx

ex

10) Rayon de braquage de la roue avant extérieure dans les virages 

fx

ex

11) Rayon de braquage de la roue intérieure arrière dans les virages 

fx

ex

12) Rayon de braquage de la roue intérieure avant dans les virages 

fx

ex

Ror = (
b

tan(φ)
) + (

atw − c

2
)

5026.037mm = ( 2700mm

tan(30°)
) + ( 1999mm − 1300mm

2
)

Rof = ( b

sin(φ)
) + ( atw − c

2
)

5749.5mm = ( 2700mm

sin(30°)
) + ( 1999mm − 1300mm

2
)

Rir = ( b

tan(θ)
) − ( atw − c

2
)

2868.235mm = ( 2700mm

tan(40°)
) − ( 1999mm − 1300mm

2
)

Ri = ( b

sin(θ)
) − ( atw − c

2
)

3850.954mm = ( 2700mm

sin(40°)
) − ( 1999mm − 1300mm

2
)
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Ouvrir la calculatrice 

Ouvrir la calculatrice 

Ouvrir la calculatrice 

13) Rayon de braquage de la voiture lors du virage 

fx

ex

14) Voie de roue donnée Rayon de braquage de la roue arrière extérieure

fx

ex

15) Voie de roue donnée Rayon de braquage de la roue avant extérieure

fx

ex

Rt =
b

2 ⋅ sin(δ)

4291.62mm =
2700mm

2 ⋅ sin(0.32rad)

atw = 2 ⋅ (−
b

tan(φ)
+ Ror) + c

1946.926mm = 2 ⋅ (−
2700mm

tan(30°)
+ 5000mm) + 1300mm

atw = 2 ⋅ (−
b

sin(φ)
+ Rof) + c

720mm = 2 ⋅ (−
2700mm

sin(30°)
+ 5110mm) + 1300mm
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Ouvrir la calculatrice 

Ouvrir la calculatrice 

16) Voie de roue donnée Rayon de braquage de la roue avant intérieure 

fx

ex

17) Voie de roue étant donné le rayon de braquage de la roue arrière
intérieure 

fx

ex

atw = 2 ⋅ (
b

sin(θ)
− Rif) + c

1998.909mm = 2 ⋅ ( 2700mm

sin(40°)
− 3851mm) + 1300mm

atw = 2 ⋅ ( b

tan(θ)
− Rir) + c

1935.469mm = 2 ⋅ ( 2700mm

tan(40°)
− 2900mm) + 1300mm
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Variables utilisées

atw Largeur de voie du véhicule (Millimètre)

b Empattement du véhicule (Millimètre)

c Distance entre le centre de pivot de la roue avant (Millimètre)

Ri Rayon de braquage de la roue intérieure (Millimètre)

Rif Rayon de braquage de la roue avant intérieure (Millimètre)

Rir Rayon de braquage de la roue arrière intérieure (Millimètre)

Rof Rayon de braquage de la roue avant extérieure (Millimètre)

Ror Rayon de braquage de la roue arrière extérieure (Millimètre)

Rt Rayon de braquage de la voiture (Millimètre)

δ Angle de braquage (Radian)

θ Angle de blocage de la roue intérieure (Degré)

φ Angle de blocage de la roue extérieure (Degré)
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Constantes, Fonctions, Mesures utilisées

Fonction: sin, sin(Angle)
Le sinus est une fonction trigonométrique qui décrit le rapport entre la
longueur du côté opposé d'un triangle rectangle et la longueur de
l'hypoténuse.

Fonction: tan, tan(Angle)
La tangente d'un angle est le rapport trigonométrique de la longueur du
côté opposé à un angle à la longueur du côté adjacent à un angle dans un
triangle rectangle.

La mesure: Longueur in Millimètre (mm)
Longueur Conversion d'unité 

La mesure: Angle in Degré (°), Radian (rad)
Angle Conversion d'unité 
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