Cam and Follower Formulas... 1/8

calculatoratoz.com unitsconverters.com

Krzywka i popychacz Formuty

Kalkulatory!

Zaktadka calculatoratoz.com, unitsconverters.com
Najszerszy zasieg kalkulatoréw i ros$niecie - 30 000+ kalkulatorow!

Oblicz z inng jednostka dla kazdej zmiennej - W wbudowanej konwersji jednostek!
Najszerszy zbiér miar i jednostek - 250+ pomiarow!

Nie krepuj sie UDOSTEPNIJ ten dokument swoim znajomym!

a © calculatoratoz.com. A softusvista inc. venture!


https://calculatoratoz.com/
https://calculatoratoz.com/
https://softusvista.com/
https://www.unitsconverters.com/
https://www.calculatoratoz.com/pl
https://www.calculatoratoz.com/pl
https://www.unitsconverters.com/pl
https://www.unitsconverters.com/pl
https://www.calculatoratoz.com/pl
https://www.unitsconverters.com/pl
https://docs.google.com/forms/d/e/1FAIpQLSf4b4wDgl-KBPJGChMJCxFlqrHvFdmw4Z8WHDP7MoWEdk8QOw/viewform?usp=pp_url&entry.1491156970=Krzywka%20i%20popychacz%20Formu%C5%82y
https://www.calculatoratoz.com/pl
https://www.unitsconverters.com/pl

Cam and Follower Formulas... 2/8
Lista 19 Krzywka i popychacz Formuty

Krzywka i popychacz @

Ruch nasladowczy &'

1) Czas wymagany dla popychacza podczas odrzutu dla rownomiernego przyspieszenia @

0 Otwérz kalkulator (3!
B
O]
1.396rad
.051704s = ————
B 0.051704s Trrads
2) Czas wymagany do uderzenia popychacza, gdy popychacz porusza si¢ za pomoca SHM @
0 Otwérz kalkulator (&'
ty = =
O]
1.396rad
.051704s = ———
a 0.051704s 27rad/s

3) Czas wymagany przez obserwujacego do skoku powrotnego przy jednolitym przyspieszeniu L‘;

_ %
Bitr=—

1.3959rad
0.0517s = —————
a ° 27rad/s

Otworz kalkulator (&'

4) Predkos¢ obwodowa rzutowania punktu P' (rzut punktu P na srednice) dla SHM popychacza C‘:

S0 Otwérz kalkulator (&'
Br.- 5
20,
- 20m - 27rad
) 607.6146m /s — ™ - 20m - 27rad/s
2 - 1.396rad
5) Predkosé obwodowa rzutowania punktu P na srednice dla SHM popychacza C‘:
T-S Otwérz kalkulator &'
Br.-
2-t,
-2
B 607.6111m/s = _ T 20m
2-0.051704s
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6) Predkos¢ popychacza dla krzywki po tuku kotowym, jesli kontakt jest na zboczu kotowym @
V=" (R — rl) . sin(etumed) Otworz kalkulator

a 386.8688m/s = 27rad/s - (50m — 3m) - sin(2.8318rad)

7) Predkos¢ popychacza po czasie t dla ruchu cykloidalnego @

®-S 1 2-m- Orotation Otwérz kalkulator (3!
v = - 1—cos|[ ——==
0 0

o o

27rad /s - 20 0.
(8 386 8105m s — ~ /5 20m (1 _ (%))

1.396rad 1.396rad

8) Przemieszczenie popychacza dla krzywki tuku kotowego, kontakt na zboczu kotowym @

dfollower = (rBase — 1‘1) . (1 — cos(etumed)) Otwérz kalkulator (&'

B 266.4045m = (139.45m — 3m) - (1 — cos(2.8318rad))

9) Przemieszczenie popychacza po czasie t dla ruchu cykloidalnego @
erotation 180 . 2-7- 6rotatlon Otworz kalkulator &
dfollower =S+ | ——— + —— —sin
e0
0.349rad 180 2 -7 -0.349rad
266.4789m =20m - | ————— + — —sin| ———————
& e ( 1.396rad 7 ( 1.396rad ))
10) Srednia predko$é popychacza podczas suwu powrotnego przy jednolitym przyspieszeniu @
S Otwérz kalkulator (&'
Vmean =
tr
20m
386.8472 = —
ex m/S = 05175

11) Srednia predkosé popychacza podczas wysuwu przy réwnomiernym przyspieszeniu @

S Otwérz kalkulator (&'

Vmean = t_

o

20m

81 __om
@ 356.8173m/s 0.051704s
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12) Warunek maksymalnego przyspieszenia popychacza wykazujacego ruch cykloidalny ['_‘a

0 Otwérz kalkulator (3!
]

erotation = Z

1.396rad
B 0.349rad = Tra

13) Warunek maksymalnej predkosci popychacza wykazujacego ruch cykloidalny @

0 Otworz kalkulator (&'
o

erotation = E

B 0.698rad = @

Krzywka styczna &

14) Odlegtos¢ pomiedzy srodkiem rolki a Srodkiem czota krzywki stycznej z popychaczem rolkowym L‘n

L = Iroller + Tnose Otworz kalkulator
0 33.89m = 33.37m + 0.52m
15) Predkos¢ popychacza dla stycznej krzywki popychacza rolkowego, jesli kontakt odbywa sie z prostymi

bokami @

sin(0) Otwaérz kalkulator (@

AV = 0 - (11 + Troller) - ————
G 7 (cos(6))

sin(170rad)

a 386.8983m/s = 27rad/s - (3m + 33.37Tm) - —————
(cos(170rad))

16) Predkos¢ popychacza stycznej krzywki popychacza rolkowego przy kontakcie z nosem @

Otwérz kalkulator (&'
r-sin(2 - 0;)

2. /L2~ 12 (sin(0y))’

Bv=o-r|sin(6) +

15.192m - sin(2 - 0.785rad
386.8601m/s = 27rad/s - 15.192m - | sin(0.785rad) + m - sin( rad)

2. \/ (33.89m)” — (15.192m)> - (sin(0.785rad))”
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17) Przemieszczenie igly krzywki stycznej z popychaczem z tozyskiem igietkowym @

1 — cos(0) Otwérz kalkulator (&
cos(0)

dneedle - (1'1 + I'roller) . (

1 — cos(170rad) >

@ 2.404204m = (3m + 33.37m) - ( cos(170rad)

18) Przemieszczenie rolki stycznej krzywki z popychaczem rolki, gdy wystepuje kontakt czota @

Otwérz kalkulator (&'

dyoller = L+ 1 — 1 - cos(8;) — \/L2 — 12 (sin(6,))?

6.191531m = 33.89m + 15.192m — 15.192m - cos(0.785rad) — \/ (33.89m)? — (15.192m)? - (sin(0.785rad))>

19) Warunek kontaktu rolki, jezeli prosty bok taczy sie z krzywka styczna czota z popychaczem rolki C’:

Bo.=c—o

@ 0.785rad = 1.285rad — 0.5rad

Otwérz kalkulator (&'
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Uzywane zmienne

o dfollower Przemieszczenie zwolennika (Metr)
o dpeedle Przemieszczenie igly (Metr)
e dyojler Przesuniecie rolki (Metr)

o L Odlegtos¢ miedzy $rodkiem rolki a $rodkiem nosa (Metr)

» Pg Predkos¢ obwodowa (Metr na sekunde)

¢ I Odlegto$¢ miedzy $rodkiem krzywki a srodkiem czota (Metr)
« R Promien boku kotowego (Metr)

e I'q Promien okregu bazowego (Metr)

e Ipase Promien podstawy stozka $cietego (Metr)
¢ I'nose Promien nosa (Metr)

¢ Troller Promien rolki (Metr)

o S Uderzenie nasladowcy (Metr)

o t, Czas potrzebny na uderzenie wymachowe (Drugi)
« tg Czas potrzebny na ruch powrotny (Drugi)

¢ V Predkos$¢ (Metr na sekunde)
* Vinean Srednia predko$¢ (Metr na sekunde)

e O Kat wznoszenia (Radian)
o 0 Kat obrocony przez krzywke od poczatku rolki (Radian)
o 91 Kat obrécony przez krzywke, gdy rolka znajduje sie na gérze nosa (Radian)

0, Przemieszczenie katowe krzywki podczas ruchu wyjsciowego (Radian)
 OR Przemieszczenie katowe krzywki podczas suwu powrotnego (Radian)
o Brotation Kat przez krzywke obraca sie (Radian)

* Bturned Kat obrocony przez krzywke (Radian)

e (p Kat obrécony przez krzywke w celu kontaktu z rolkg (Radian)
¢ W Predkosc¢ katowa krzywki (Radian na sekunde)
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State, funkcje, stosowane pomiary

o Staly: pi, 3.14159265358979323846264338327950288
Stata Archimedesa
¢ Funkcjonowac: cos, cos(Angle)
Cosinus kata to stosunek boku sgsiadujgcego z katem do przeciwprostokatnej tréjkata.
¢ Funkcjonowac: sin, sin(Angle)
Sinus to funkcja trygonometryczna opisujgca stosunek dtugosci przeciwnego boku tréjkata prostokgtnego do
dfugo$ci przeciwprostokatnej.
¢ Funkcjonowac: sqrt, sqrt(Number)
Funkcja pierwiastka kwadratowego to funkcja, ktora jako dane wejsciowe przyjmuje liczbe nieujemng i zwraca
pierwiastek kwadratowy z podanej liczby wejsciowej.
e Pomiar: Dlugos¢ in Metr (m)
Dtugo$¢ Konwersja jednostek L‘J
e Pomiar: Czas in Drugi (s)
Czas Konwersja jednostek L‘J
e Pomiar: Predkos¢ in Metr na sekunde (m/s)
Predkosc¢ Konwersja jednostek @
e Pomiar: Kat in Radian (rad)
Kat Konwersja jednostek @
e Pomiar: Predkos¢ katowa in Radian na sekunde (rad/s)
Predkosc katowa Konwersja jednostek @
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Sprawdz inne listy formut

¢ Przyspieszenie Followera Formuly@ o Maksymalna predkos¢ obserwujacego Formuty @
* Krzywka i popychacz Formuly@

( Nie krepuj sie UDOSTEPNIJ ten dokument swoim znajomym! )

PDF Dostepne w

Zostaw swojg_opinie tutaj...
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