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Liste von 13 Bewegung in durch Schnure
verbundenen Korpern Formeln

Bewegung in durch Schnire verbundenen
Korpern (¢

Korper liegt auf einer rauen geneigten Ebene &

1) Beschleunigung des Systems bei gegebener Masse von Korper A @
Rechner &ffnen (&

m, - [g] - $i0(0) — hegy T - 8] - cO8(0y) — T

Ambh =

29.1kg - [g] - sin(34°) — 0.2 - 20.1kg - [g] - cos(34°) — 14.56N
3.357449m /s> — 2 1ke " [g] -sin(34") g [g] - cos(34")

29.1kg

2) Beschleunigung des Systems bei gegebener Masse von Korper B @
Rechner 6ffnen (&'

T — my - [g] - sin(ey) — e - 0 - [g] - c05()
my

Amb =

14.56N — 1.11kg - [g] - sin(55°) — 0.2 - 1.11kg - [g] - cos(55°
3.959007m /s = g-[g] - sin(55") g-[g] - cos(55)

1.11kg
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3) Reibungskraft auf Kérper A (&'
. ‘
FA = ey * M - [g] . COS((Xl) Rechner 6ffnen (¢

B 47.31707N = 0.2 29.1kg - [g] - cos(34°)

4) Reibungskraft auf Koérper B ($
Fg = Hep - 1O - [g] . cos((x2) Rechner 6ffnen (&
B 124872N = 0.2 1.11kg - [g] - cos(55°)

5) Spannung in der Saite bei gegebener Masse von Korper A @

Ta = ma - ([g] - in(0y) — pem - [8] - €08(0;) — anyy) | RechREreienE
a 97.71177N = 29.1kg - ([g] - sin(34") — 0.2 - [g] - cos(34") — 0.5m/s?)

6) Spannung in der Saite bei gegebener Masse von Kérper B C‘n
T, = mi - ([g] - 5in(a) + o - [¢] - €05(0) + )| TSR
B 13.884N = 1.11kg - ([g] - sin(55°) + 0.2 [g] - cos(557) + 3.35m /)

Der Kérper liegt auf einer glatten, geneigten Ebene (¢

7) Beschleunigung eines Systems mit durch Schniire verbundenen Koérpern, die
auf glatten geneigten Ebenen liegen @

m, Sin(aa) —my, - sin(ab) Rechner 6ffnen (&'
& amb = - [g]
m, + my

29.1kg - sin(23.11°) — 1.11kg - sin(84.85") ]
20.1kg + 1.11kg &
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8) Neigungswinkel der Ebene mit K6rperA@
a, =a sin(

B 23.11798° = asi 29.1kg - 3.35m /s* + 14.56N
| - 29.1kg - [g]

. ‘
m, - amp + T ) Rechner 6ffnen (9

mg - [g]

9) Neigungswinkel der Ebene mit Korper B L‘J

. <T_mb'amb
ab:asm
my, - [g]

) Rechner 6ffnen @'

. . /14.56N — 1.11kg - 3.35m /s
@ 84.85361° = asin
1.11kg - [g]

10) Spannung in der Saite, wenn beide Korper auf glatten, geneigten Ebenen

liegen L‘/
. . Rechner 6ffnen (&
BT=——""[g] (sin(o) + sin(ay))
m, —|— my
B} 14.45253N = 29-1kg - 11ke 1 (qin(34°) + sin(55°))

29.1kg + 1.11kg

Korper fihrt iiber glatte Riemenscheibe '

11) Beschleunigung von Koérpern L‘J

. dbs =
a 9.086002m/52 _ 29.1kg — 1.11kg _ [g]
29.1kg + 1.11kg
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12) Masse von Koérper B mit kleinerer Masse L‘J

T Rechner 6ffnen (@'

14.56N
3.35m/s* + [g]

B 1.106665kg =

13) Spannung in der Saite, wenn beide Korper frei hangen C‘:

2 - m, - my Rechner &ffnen (&
T = : g]
m, + 1my,
2-29.1kg - 1.11k
B3 20.97084N = g € g

29.1kg + 1.11kg
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Verwendete Variablen

e apg Beschleunigung von Korpern (Meter / Quadratsekunde)
* amp Beschleunigung des Kdrpers in Bewegung (Meter / Quadratsekunde)

* Apnmin Minimale Beschleunigung des Korpers in Bewegung (Meter /
Quadratsekunde)
 F A Reibungskraft A (Newton)

« Fpg Reibungskraft B (Newton)
e Mg, Masse von Korper A (Kilogramm)
e My Masse von Korper B (Kilogramm)

e T Spannung der Saite (Newton)
T, Spannung der Saite im Kérper A (Newton)

e T}, Spannung der Saite im Kérper B (Newton)
e T}, Spannung in hangender Saite (Newton)

e 04 Neigung der Ebene 1 (Grad)

e 05 Neigung der Ebene 2 (Grad)

e 04 Neigungswinkel mit Korper A (Grad)

e 0 Neigungswinkel mit Kérper B (Grad)

* Mcm Reibungskoeffizient

a © calculatoratoz.com. A softusvista inc. venture!



https://calculatoratoz.com/
https://calculatoratoz.com/
https://softusvista.com/
https://www.unitsconverters.com/

Motion in Bodies Connected by Strings Formulas... 7/8

Konstanten, Funktionen, verwendete Messungen

e Konstante: [g], 9.80665
Gravitationsbeschleunigung auf der Erde

e Funktion: asin, asin(Number)
Die inverse Sinusfunktion ist eine trigonometrische Funktion, die das Verhéltnis
zweier Seiten eines rechtwinkligen Dreiecks berechnet und den Winkel gegentliber
der Seite mit dem angegebenen Verhéltnis ausgibt.

e Funktion: cos, cos(Angle)
Der Kosinus eines Winkels ist das Verhéltnis der an den Winkel angrenzenden
Seite zur Hypothenuse des Dreiecks.

e Funktion: sin, sin(Angle)
Sinus ist eine trigonometrische Funktion, die das Verhéltnis der Ldnge der
gegenliberliegenden Seite eines rechtwinkligen Dreiecks zur Lange der
Hypothenuse beschreibt.

¢ Messung: Gewicht in Kilogramm (kg)
Gewicht Einheitenumrechnung @

¢ Messung: Beschleunigung in Meter / Quadratsekunde (m/s?)
Beschleunigung Einheitenumrechnung @

e Messung: Macht in Newton (N)
Macht Einheitenumrechnung @

e Messung: Winkel in Grad (°)
Winkel Einheitenumrechnung L‘:
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Uberpriifen Sie andere Formellisten

e Bewegung in durch Schniire e Bewegung in Korpern, die an einer
verbundenen Koérpern Formeln @ Schnur hangen Formeln @

¢ Projektilbewegung Formeln @
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