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Rechner öffnen 

Rechner öffnen 

Liste von 13 Bewegung in durch Schnüre
verbundenen Körpern Formeln

Bewegung in durch Schnüre verbundenen
Körpern 

Körper liegt auf einer rauen geneigten Ebene 

1) Beschleunigung des Systems bei gegebener Masse von Körper A 

fx

ex

2) Beschleunigung des Systems bei gegebener Masse von Körper B 

fx

ex

amb =
ma ⋅ [g] ⋅ sin(α1) − μcm ⋅ ma ⋅ [g] ⋅ cos(α1) − T

ma

3.357449m/s² =
29.1kg ⋅ [g] ⋅ sin(34°) − 0.2 ⋅ 29.1kg ⋅ [g] ⋅ cos(34°) − 14.56N

29.1kg

amb =
T − mb ⋅ [g] ⋅ sin(α2) − μcm ⋅ mb ⋅ [g] ⋅ cos(α2)

mb

3.959007m/s² =
14.56N − 1.11kg ⋅ [g] ⋅ sin(55°) − 0.2 ⋅ 1.11kg ⋅ [g] ⋅ cos(55°)

1.11kg
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Rechner öffnen 

Rechner öffnen 

Rechner öffnen 

Rechner öffnen 

Rechner öffnen 

3) Reibungskraft auf Körper A 

fx

ex

4) Reibungskraft auf Körper B 

fx

ex

5) Spannung in der Saite bei gegebener Masse von Körper A 

fx

ex

6) Spannung in der Saite bei gegebener Masse von Körper B 

fx

ex

Der Körper liegt auf einer glatten, geneigten Ebene 

7) Beschleunigung eines Systems mit durch Schnüre verbundenen Körpern, die
auf glatten geneigten Ebenen liegen 

fx

ex

FA = μcm ⋅ ma ⋅ [g] ⋅ cos(α1)

47.31707N = 0.2 ⋅ 29.1kg ⋅ [g] ⋅ cos(34°)

FB = μcm ⋅ mb ⋅ [g] ⋅ cos(α2)

1.24872N = 0.2 ⋅ 1.11kg ⋅ [g] ⋅ cos(55°)

Ta = ma ⋅ ([g] ⋅ sin(α1) − μcm ⋅ [g] ⋅ cos(α1) − amin)

97.71177N = 29.1kg ⋅ ([g] ⋅ sin(34°) − 0.2 ⋅ [g] ⋅ cos(34°) − 0.5m/s²)

Tb = mb ⋅ ([g] ⋅ sin(α2) + μcm ⋅ [g] ⋅ cos(α2) + amb)

13.884N = 1.11kg ⋅ ([g] ⋅ sin(55°) + 0.2 ⋅ [g] ⋅ cos(55°) + 3.35m/s²)

amb =
ma ⋅ sin(αa) − mb ⋅ sin(αb)

ma + mb
⋅ [g]

3.348792m/s² =
29.1kg ⋅ sin(23.11°) − 1.11kg ⋅ sin(84.85°)

29.1kg + 1.11kg
⋅ [g]
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Rechner öffnen 

Rechner öffnen 

Rechner öffnen 

Rechner öffnen 

8) Neigungswinkel der Ebene mit Körper A 

fx

ex

9) Neigungswinkel der Ebene mit Körper B 

fx

ex

10) Spannung in der Saite, wenn beide Körper auf glatten, geneigten Ebenen
liegen 

fx

ex

Körper fährt über glatte Riemenscheibe 

11) Beschleunigung von Körpern 

fx

ex

αa = a sin(
ma ⋅ amb + T

ma ⋅ [g]
)

23.11798° = a sin(
29.1kg ⋅ 3.35m/s² + 14.56N

29.1kg ⋅ [g]
)

αb = a sin( T − mb ⋅ amb

mb ⋅ [g]
)

84.85361° = a sin(
14.56N − 1.11kg ⋅ 3.35m/s²

1.11kg ⋅ [g]
)

T =
ma ⋅ mb

ma + mb
⋅ [g] ⋅ (sin(α1) + sin(α2))

14.45253N =
29.1kg ⋅ 1.11kg

29.1kg + 1.11kg
⋅ [g] ⋅ (sin(34°) + sin(55°))

abs =
ma − mb

ma + mb
⋅ [g]

9.086002m/s² =
29.1kg − 1.11kg

29.1kg + 1.11kg
⋅ [g]
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Rechner öffnen 

Rechner öffnen 

12) Masse von Körper B mit kleinerer Masse 

fx

ex

13) Spannung in der Saite, wenn beide Körper frei hängen 

fx

ex

mb =
T

amb + [g]

1.106665kg =
14.56N

3.35m/s² + [g]

Th =
2 ⋅ ma ⋅ mb

ma + mb
⋅ [g]

20.97084N =
2 ⋅ 29.1kg ⋅ 1.11kg

29.1kg + 1.11kg
⋅ [g]
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Verwendete Variablen

abs Beschleunigung von Körpern (Meter / Quadratsekunde)

amb Beschleunigung des Körpers in Bewegung (Meter / Quadratsekunde)

amin Minimale Beschleunigung des Körpers in Bewegung (Meter /

Quadratsekunde)

FA Reibungskraft A (Newton)

FB Reibungskraft B (Newton)

ma Masse von Körper A (Kilogramm)

mb Masse von Körper B (Kilogramm)

T Spannung der Saite (Newton)

Ta Spannung der Saite im Körper A (Newton)

Tb Spannung der Saite im Körper B (Newton)

Th Spannung in hängender Saite (Newton)

α1 Neigung der Ebene 1 (Grad)

α2 Neigung der Ebene 2 (Grad)

αa Neigungswinkel mit Körper A (Grad)

αb Neigungswinkel mit Körper B (Grad)

μcm Reibungskoeffizient
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Konstanten, Funktionen, verwendete Messungen

Konstante: [g], 9.80665
Gravitationsbeschleunigung auf der Erde

Funktion: asin, asin(Number)
Die inverse Sinusfunktion ist eine trigonometrische Funktion, die das Verhältnis
zweier Seiten eines rechtwinkligen Dreiecks berechnet und den Winkel gegenüber
der Seite mit dem angegebenen Verhältnis ausgibt.

Funktion: cos, cos(Angle)
Der Kosinus eines Winkels ist das Verhältnis der an den Winkel angrenzenden
Seite zur Hypothenuse des Dreiecks.

Funktion: sin, sin(Angle)
Sinus ist eine trigonometrische Funktion, die das Verhältnis der Länge der
gegenüberliegenden Seite eines rechtwinkligen Dreiecks zur Länge der
Hypothenuse beschreibt.

Messung: Gewicht in Kilogramm (kg)
Gewicht Einheitenumrechnung 

Messung: Beschleunigung in Meter / Quadratsekunde (m/s²)
Beschleunigung Einheitenumrechnung 

Messung: Macht in Newton (N)
Macht Einheitenumrechnung 

Messung: Winkel in Grad (°)
Winkel Einheitenumrechnung 
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